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КОМПЛЕКСЫ ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ ДЛЯ ТЕКУЩЕЙ АТТЕСТАЦИИ

Вопросы для собеседования
1. Основы механики и управления мехатронными манипуляторами (ММ).
1. Кинематические схемы. 
2. Типы приводов. 
3. Требования к перемещениям объекта. 
4. Способы повышения производительности ММ. 
5. Безреверсные ММ и способы их реализации. 
6. Технические решения и их идентификация. 
2. Топология траекторий безреверсных ММ. 
1. Топология траекторий, их кинематический анализ. 
2. Характеристика быстродействия и регулирование времени выстоя. 
3. Режимы применения ММ в зависимости от особенностей технологических процессов в машиностроительных производствах. 
3. Реализация компоновочных структур и способов управления. 
1. Реализация ММ без перенастройки траекторий рабочих органов: планетарно-зубчатые ММ, зубчато-рычажные ММ, ММ с тросовыми тягами. 
2. Реализация ММ с перенастройкой траекторий: шарнирно-рычажные ММ, ММ с импульсными режимами работы приводов. 
4. Реализация системы управления (СУ) ММ в виде управляющего автомата с перенастройкой. 
1. ММ с механическим программатором. 
2. СУ ММ посредством управляющего автомата. 
3. Описание работы электроприводов, способ их синхронизации, выбор алгоритмов управления. 
4. Блочно-модульный принцип построения СУ.
5. Реализация ММ с импульсными двигателями. 
1. Построение ММ, приводимые в движение импульсами. 
2. Импульсные движения плоских ММ типовых схем. 
6. Вопросы точности ММ.
1. Классификация первичных погрешностей ММ.
2.  Детерминированные методы расчета точности ММ.
3.  Вероятностные методы расчета ММ. 
4. Главные линии точности ММ.









Темы для рефератов, докладов, сообщений

1. Манипуляторы и промышленные роботы, используемые на машиностроительных предприятиях.
2. Циклоидальные и близкие к ним механизмы манипуляторов.
3. Компоновки манипуляторов и промышленных роботов.
4. Промышленные роботы в роботизированных технологических комплексах (РТК) механообработки.
5. Конструкции схватов ММ.
6. Типы приводов ММ.
7. Робот SCARA.
8. Робот трипод.
9. Безреверсные ММ и способы их реализации.
10. Прямая и обратная задача кинематики для ММ.
11. Работа электроприводов, способ их синхронизации, выбор алгоритмов управления.
12. Системы управления ММ.
13. Погрешности позиционирования ММ.
14. Методы диагностики точностных характеристик ММ.

Реферат должен состоять из следующих частей: оглавление; введение (обоснование актуальности темы, цель и задачи реферата, уровень исследования проблемы); основная часть (2-3 главы (раздела), при необходимости разбитых на параграфы); заключение (подводится итог, формулируются выводы); литература (приводится в алфавитном порядке). Структура реферата должна быть обоснована, логична, соответствовать содержанию, целям и задачам. Объем реферата 15-20 стр. (14 кегль, 1,5 интервал).

















Зачетно-экзаменационные вопросы

1. Основные понятия и определения в робототехнике;
2. Требования к перемещениям объекта и возможности задания перемещений;
3. Способы реализации устройств для перемещения объектов;
4. Механизмы манипуляторов с двигателями, работающими безе реверсирования;
5. Механизмы манипуляторов, обеспечивающие требуемые движения при постоянно работающем двигателе;
6. Циклоидальные и близкие к ним механизмы манипуляторов; 
7. Циклоидальные механизмы манипуляторов;
8. Технические решения. Их идентификация;
9. Циклоидальный манипулятор с управляющим автоматом.
10. Топология циклоидальных рабочих кривых;
11. Кинематический анализ траекторий;
12. Топологические методы анализа циклоидальных манипуляторов;
13. Метод перечисления графов циклоидальных механизмов;
14. Матрично-кодовый метод анализа и синтеза компоновочных структур; 
15. Взаимосвязь управляющих моментов приводов шарнирных циклоидальных манипуляторов;
16. Задачи захватывания объекта во время движения и требования к захватному устройству;
17. Особенности точностного обоснования циклоидальных манипуляторов;
18. Задача управления;
19. Описание работы электроприводов;
20. Выбор способа синхронизации и алгоритмов управления;
21. Блочно-модульный принцип построения системы управления;
22. Блок синхронизации;
23. Блок коррекции;
24. Блок задания временных констант и угловых скоростей;
25. Традиционные технологии физического моделирования (макетирования);
26. Основные задачи, решаемые с помощью технологии быстрого прототипирования.










Критерии оценки:
оценка «отлично» выставляется аспиранту, если ответы на поставленные вопросы достаточно полны и исчерпывающи, аргументированы, обоснованы, логически последовательны и дана самостоятельная оценка рассматриваемой проблеме;
- оценка «хорошо» ставится, если ответы демонстрирует знание основных положений и понятий, достаточно аргументированы, логически последовательны, но отсутствует самостоятельная оценка рассматриваемой проблемы;
· оценка «удовлетворительно» ставится, если ответ является неполным и логически непоследователен, знание носит неточный и неясный характер.
- оценка «неудовлетворительно» ставится аспиранту, если его ответ демонстрирует незнание предмета, а также неспособность дать ответ на дополнительные вопросы. 
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